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提名意见 

该项目面向国家对重型商用车辆事故防控与安全监管

的迫切需求，针对重型商用车辆风险主动感知及事故预防

中存在的技术难题，研发了基于多任务联邦学习的雷视融

合盲区异常事件主动感知技术，提升了重型商用车辆盲区

主动感知能力；设计了基于移动分布感知的协同数据可靠

传输策略，扩大了车辆危险驾驶前置告警的时间窗口；提

出了车路云协同的车辆主动安全高可信智控技术，实现了

复杂工况下重型商用车辆的主动制动与全网动态监管。 

项目可实现前方行人最小可探测距离达 0.1 米，右盲

检测死角面积 1.32 平米，行人制动减速比 100%，行人制

动启动最小碰撞时距 0.84 秒，右转弯异常事件识别准确率

达 96.5%。项目研究成果已应用到全国 15 个省/直辖市/

自治区、39 个地市州，推动了重型车辆安全管理从“被动

应对”到“主动预防”、从“人工监管”到“智能协同”的

深刻变革。 

该项目成果创新性强、先进性突出、应用效果卓越，

对行业科技进步贡献巨大，提名该成果为浙江省科学技术

进步奖一等奖。 

 


